Celociselné linearne programovanie (ILP)

Optimalizacna tloha nasledujiiceho tvaru:

minimalizuj/maximalizuj f(x1,...,2,)
za podmienok:
Ll(ZCl, “.n ,ZCn)

0
Lg(xl,...,acn) 0

AVARAV,

Vi:x; € {0,1}

(f, L1, La, ...s0 linearne funkcie)

ILP je NP-tazky problém. ALE: existuja solvery, ktoré mnozstvo
inStancii dokazu riesit rychlo (SCIP, CPLEX a pod.)



Linearne programovanie (LP) vs. Celociselné linearne
programovanie (ILP)

minimalizuj/maximalizuj f(z1,...,x,)
za podmienok:
Ll(CEl, ce ,an)

0
LQ(SBl,...,ZUn) 0

AVARAVS

(f, L1, Lo, ...sG linedrne funkcie)
LP mozno riesit numerickym algoritmom v linedrnom case
Pozorovania:

e Lubovolné dosadenie premennych pre ILP funguje aj pre LP

e = OPT(ILP) > OPT(LP) (minimalizacny prob.)
OPT(ILP) < OPT(LP) (maximalizacny prob.)



